2 Wichtige Hinweise

2.1 Angaben fir Anfragen
und Bestellungen

2.1.1  Normale Ausfihrung

2.1.2 Hinweise bei Bestellung

2.1.3  Unterstitzung bei der
Antriebsauslegung

o Effektiver Drehmomentenbedarf an der Arbeitswelle ohne Sicherheits-
zuschlége nach Berechnung, Messung oder Schéatzung

e Gewinschte Bemessungsleistung einschlief3lich aller Zuschlage

e Drehzahl n2 an der Arbeitswelle bei Bemessungsleistung

e Befriebsfaktor oder alle Angaben, die zur Bestimmung des Betriebsfaktors
erforderlich sind

e Belastung der Arbeitswelle durch auBBere Krafte, Kraftrichtung und Abstand
vom Kroﬁongriffspunkt zum Wellenbund (besonders wichtig bei Ketten- oder

Zahnradern, Keil- oder Flachriemen)

Betriebsspannung und -frequenz

Schaltung am Klemmenbrett bzw. Einschaltart

Aufstellung / Einbaulage

Klemmenkasten-Anordnung

Bei Bestellung bitte auf ein ggf. vorliegendes Angebot hinweisen. Bei Ersatzbe-
darf bitte die Motornummer der friheren Lieferung vermerken, damit eventuelle
Sonderausfihrungen bericksichtigt werden kénnen.

Das folgende Formular (2.2) hilft bei Anfragen und Bestellungen.

Zur Projektierung und Auslegung stehen lhnen die Mitarbeiter unseres Hauses
gerne zur Verfigung.
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2.2  Anfrage-/Bestellformular O Anfrage Danfoss Antriebs- und Regeltechnik GmbH

O Bestellung Fax: 0711/3518-381
(Bitte ankreuzen)

Von Firma
Straf3e/Postfach
PLZ/Ort
lhre Zeichen Datum
Anfrage-/Bestell-Nr.
Einsatzfall
(z.B. Rollenbahn, Hubantrieb, Forderschnecke, ...)
Stiickzahl __ Lieferterminwunsch
Typ
Leistung(en) kW
Drehzahllen)derAW __ 1 /min
Drehmoment(e) __  Nm Betriebsfaktor fa=
Aufstellung/Bauform Klemmenkasten-Lage
Lackierung RAL 7031 oder SonderRAL-Ton
Korrosionsschutz Standard oder CORO1/CORO2/CORO3
Bemessungsspannung \ Schaltung
Frequenz Hz Warmeklasse
Thermistoren Thermostaten
Falls Betrieb am Umrichter Drehzahlenvon __ 1/minbis___ 1/min
Mit angebautem Umrichter  ja__ nein
Getriebeausfihrung _ Ful3 mit Durchgangsléchern
__ Flansch mit DurchgangsléchernD=__ mm
_____ Flansch mit Gewindeléchern
__ Drehmomentstitze mit Gummipuffern
____ FuB mit Gewindeldchern unten
Arbeitswelle __ Zapfenwelle
____ Hohlwelle mit Paf}federnut
__ Hohlwelle fir Schrumpfscheibe
Motoranbauten ____ mitBremse
Typ Mg= Nm
Us,= v Hz oder VDC
ohne / mit Handliftung
Sonderausfihrungen
Unterschrift
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2.3 Raumliche Anordnung
der Getriecbemotoren

2.4 Sicherheitshinweise

2.41 Abdeckungen
rotierender Teile

2.4.2 Berihrungsschutz

2.5 Radial- und Axialkréfte an
der Arbeitswelle

2.6  Abmessungen und
Passungen von
Arbeitswellen und
PaBfedernuten

2.7 Montage von
Ubertragungselementen

2.71  Getriebe mit Zapfenwelle

2.7.2  Getriebe mit Hohlwelle

BAUER-Getriebemotoren kdnnen fir jede beliebige Einbaulage geliefert wer-
den. Bei Aufstellung mit nach unten héngendem Motorteil ist die Wellendich-
tung zwischen Motor und Getriebe besonders beansprucht. Diese Aufstellung
sollfs daher besonders bei hohen Motordrehzahlen grundsatzlich vermieden
werden.

Bei der Installation bitte die Sicherheitshinweise im Merkblatt 122.. beachten.

Die im , Gesetz iiber technische Arbeitsmittel (Gerdtesicherheitsgesetz) “ oder in
der , Unfallverhiitungsvorschrift (UVV) “ vorgeschriebenen Abdeckungen gehé-
ren nicht zum normalen Lieferumfang, da sie haufig bauseits angebracht wer-
den oder durch entsprechenden Einbau eine Unfol?gefohr ausgeschlossen
werden kann.

Bitte Merkblatt 122.. beachten.

Die kleinen Motoren DO4LA und DOS5LA sind mit glattem Motorgehduse ausge-
fihrt. Dies bringt besonders in der Textil, Pharma- und Lebensmittelindustrie
sowie im Apparatebau Vorteile gegeniber den gerippten Motorgehausen. Die
technisch bedingte, erhhte Oberflachentemperatur der glatten Motoren,
besonders im Dauerbetrieb, kann in einigen Féllen einen bauseits angebrachten
Berihrungsschutz erforderlich machen.

Die Arbeitswellen und die Arbeitswellenlager sind auf die jeweiligen Drehmo-
mente abgestimmt. Es empfiehlt sich, den Kraftangriffspunkt des Ubertragungs-
elementes so nah wie méglich an den Wellenbund zu bringen, um die
Belastung durch auf3ere Radialkréfte nicht unnétig grof3 werden zu lassen. Die
zulassigen Werte fir die Radialkréfte bezogen auf Mitte der Arbeitswelle sind
in den Auswahltabellen aufgefihrt. Bei besonderer Beanspruchung in axialer
Richtung empfiehlt sich eine Rickfrage.

Arbeitswelle und zweites Motorwellenende sowie Nut und Paf3feder werden
nach folgenden DIN-Normen und ISO-Passungen ausgefihrt:

Zapfenwelle

Wellendurchmesser ~ bis D = 50 mm in ISO k6 (DIN 748 BI.1)
iber D = 50 mm in ISO mé6 (DIN 748 BI.1)

PaBfedernut ISO P9 (DIN 6885 BI. 1)

Paf3feder hohe Form  ISO h9 (DIN 6885 BI. 1 und DIN 6880)

Bohrung bauseits ISO H7

Hohlwelle mit PaBfedernut

Bohrungsdurchmesser ISO H7 (DIN 748)

Paf3federnut ISO JS9 (DIN 6885 BI. 1)

PaBfeder hohe Form  ISO h9 (DIN 6885 Bl. 1 und DIN 6880)
Kundenwelle ISO hé

Das Aufziehen von Ubertragungselementen auf die Arbeitswelle muf3 mit Sorg-
falt und méglichst unter Verwendung des hierfir nach DIN 332 vorgesehenen
Stirngewingelochs erfolgen. Ein Anwdarmen des aufzuziehenden Maschinenteils
auf etwa 100° C hat sich als vorteilhaft erwiesen. Die Bohrung ist nach ISO H7
zu bemessen.

Bei Getrieben mit beidseitiger Zapfenwelle (Getriebekennziffer -.3/) gelten fir
die Fluchtung der beiden PaBfedern die Freimaf3-Toleranzen nach DIN 7168,
Genavuigkeitsgrad , fein”.

Hohlwellen werden Ublicherweise auf bauseitige Zapfenwellen aufgesteckt.
Das Getriebe ist zwangfrei abzustitzen. Falls gie Hohlwelle die Fihrung einer
eingesteckten Zapfenwelle Gbernehmen soll oder falls aus anderen Griinden
eine eingeengte Rundlauftoleranz zu einem Bezugspunkt des Getriebegehduses
(z.B. einem Flansch) verlangt wird, ist dies besongers zu vereinbaren.
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2.8 Die Typenbezeichnung Die Typenbezeichnung der BAUER-Getriebemotoren beschreibt die Gesamtaus-
fihrung des Antriebs.

2.8.1 Baver-Stirnradgetriecbemotor

BGO4-31/D 04l

Bauer-Stirnradgetriebe ——’7 —‘7

Getriebegrofie 04
Trennt Getriebetyp von

Getriebeausfihrung

Getriebegehduse mit Standard Normflansch —

Zapfenwelle vorne
Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Drehstrommotor

Motorgréfe

Konstruktionsstand Motor

Polzahl der Wicklung

2.8.2 Bavuer-Schneckengetriebemotor mit Bremse und listenméBigen Zusatzausfihrungen

BS06-11U/DO5LA4-TF-S /E003 B 9 HN

Bauer-Schneckengetriebe 4—,7 —‘7

Getriebegrofe 06
Trennt Getriebetyp von Getriebeausfihrung

Getriebegehduse FuB mit Durchgangsléchern

Zapfenwelle, vorne

FuB mit Durchgangsléchern, unten
Ende Getriebeteil, Anfang Motorteil
Drehstrommotor

Motorgréfie
Konstruktionsstand des Motors
Polzahl der Wicklung

Trennt Motortyp von Motorzusatzausfihrung

Motorschutz, Thermistoren fir Warmeklasse F

Trennung innerhalb von Motorzusatzausfihrungen

Standard-Gleichrichter fir Bremse, im Motorklemmkasten
Ende Motor, Anfang Bremse
Einscheibenbremse

Bremsengrofie

Konstruktionsstand Bremse

Eingestelltes Bremsmoment
Handliftung nicht arretierbar
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